1. Zakladni parametry

ROTOMATIC - standardni provedeni

Standardni provedeni je v textu oznaceno tu¢né.

prostfedi dle CSN 33 2000-5-51 ed. 3 normalni, AA5+AB5
(idt HD60364-5-51:2009)
dle CSN EN 60721-3-3 3K3/3B1/3C1/3S1/3M1
pracovisté kryté, chranéné pired atmosférickymi vlivy
teplota +5°C az +40°C
rychlost zmény teploty max. 0.5°C/min.
relativni vihkost 5% az 85% bez kondenzace (oroseni)
nadmorska vyska do 2000 m
vybusné prostredi ne (zakaz)
emise hluku strojem 70.1 dB
podlaha vodorovna, zpevnéna, nerovnosti podlahy
max. *3 mm/2m
osvétleni CSN 36 0450, CSN 36 0451, CSN 33 0008,
NV ¢. 24/2003 Sb.
prostor kolem stroje CSN 33 3210, CSN 26 9010
odruseni skup. 1 tfida B dle CSN EN 55011 (EN 55011)
odolnost proti ruseni CSN EN 61000-4-2 (EN 61000-4-2),
CSN EN 61000-4-3 (EN 61000-4-3),
CSN EN 61000-4-4 (EN 61000-4-4),
CSN EN 61000-4-6 (EN 61000-4-6)
obsluha vek nad 18 let
bfemeno 17 kg (civka s félii pfi vyméngé)
max. 80 kg (civka s prekryvaci folii pfi
vyméné)
seznameni s navodem povinné
revize vystupni kontrola CSN EN 60204-1 (EN60204-1)
revize pfed uvedenim do provozu (::SN 33 1500, CSN 33 2000-4-41 (IEC 364-4-41),
CSN 33 2000-6-61 (IEC 364-6-61)
Zivotnost 50 000 hodin
1700 2300 3000
Basic Standard Profi Standard Profi Standard
pneumatika vstupni tlak 0.6 + 1.5 MPa
pracovni tlak 0.5 MPa
spotfeba vzduchu cca 2 | /cyklus cca 2 | /cyklus
(pFifukovani cca 100 | /cyklus) (pfifukovani cca 200 | /cyklus)
rozmeéry palety min. 600 x 600 mm 900 x 900 mm 900 x 1200
max. 1250 x 1250 mm 1600 x 1600 mm 2100 x 2100 mm
(1200 x 1900 mm) (1200 x 2400 mm)
min. vyska zbozi 500 mm (1000 mm s pirekryvem)
max. vySka zbozi viz tabulka Vysky zbozi
folie balici pramér role max. 250 mm
Sitka folie 500 mm
pramér dutinky 75+ 77 mm
délka dutinky 500 + 515 mm
hmotnost cca 17 kg
tloustka 20 - 40 pm
material PE prutazna folie (stretch)

min. prataznost

150% (Manuli AT, ATX, MET1)

folie prekryvaci pramér role

max. 250

max. 250

§irka role

max. 1600

max. 2200

Standardni provedeni ROTOMATIC

115

02/2012




1700 2300 3000
Basic Standard Profi Standard Profi Standard

hmotnost max. 80 kg max. 100 kg
tloustka 50 — 80 pm
material PE

el. instalace napajeni TNC-S 3+PE+N 3x400/230V, 50Hz CSN EN 50160 (EN 50160)
pfikon stroje 16 kVA *) 17 KVA *) 17 kVA ™)
jisteni 50 A %) 50A ) 63A%)
nap. fidiciho obv. 24V=

kryti motory IP55
rozvadéce IP54
snimace IP65
sbérace IP20
ukoncéovani IPOO

radiovy prenos pracovni frekvence 2,4 GHz

*) Uvedené hodnoty plati pro zakladni provedeni stroje: Rotomatic s jednomotorovym pritaznym zafizenim, bez

dopravniki

MozZné kombinace vybaveni stroje Rotomatic

1700 2300 3000
Basic Standard Profi Standard Profi Standard

Predepinani 1M Ano Ano Ano Ano Ano Ano
1M-R Ne Ano Ano Ano Ano Ano
1MD Ne Ano Ano Ano Ano Ano
1MD-R Ne Ano Ano Ano Ano Ano
2MD Ne Ano Ano Ano Ano Ano
Ukoncovani — svarovani Ano Ano Ano Ano Ano Ano

Prekryv Ne Ano Ano Ano *) Ano ¥) Ano *)

Pritlak Ne Ano Ano Ano *) Ano *) Ano *)

Prifuk Ne Ano Ano Ano ¥) Ano *) Ano ¥)

Zdvih palet Ano Ano Ano Ano ¥) Ano *) Ano ¥)
Dopravniky Ano Ano Ano Ano Ano Ano

*) Moznost provedeni pfislusné kombinace je nutno posoudit pfi specifikaci zakazky
Pfredepinani:

™ Jednomotorové piedepinani folie - fizené spinaci pakou

1M-R  Jednomotorové predepinani folie - fizené spinaci pakou s moznosti stazeni folie do provazku. Zacatek i

konec baleni probiha v roztazeném stavu (radiovy pfenos)

1MD Jednomotorové predepinani folie digitalné fizené - pomoci encoderu (radiovy pfenos)

1MD-R Jednomotorové predepinani folie digitalné fizené - pomoci encoderu s moznosti stazeni folie do
provazku. Zac¢atek i konec baleni probiha v roztazeném stavu (radiovy pfenos)

2MD Dvoumotorové pfedepinani folie digitalné fizené - pomoci encoderu (radiovy pfenos)

2. Vyrobci komponent

pneumatika FESTO
fidici systém procesor Simatic S7 - 300
ovladaci panel Siemens: OP 7 , MT057 TST (dotykovy)

radiovy prenos dat LG System

cidla Telemecanique

zdroje WAGO

stykace Telemecanique

jistice Merlin Gerin

motoroveé spoustéce Merlin Gerin

hlavni vypina¢ Sontheimer
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pomocna relé

Schrack, Telemecanique

bezpecnostni relé

Pizzato, Leuze

svorkovnice

WAGO

ovladace

Telemecanique

frekvencéni ménice

Telemecanique

pohony zdvih SEW
prstenec Siemens
predepinani Siemens, Lenze
ukoncovani Bonfiglioli
prekryv Bonfiglioli
pritlak Bonfiglioli
kabelové retézy Flexa
3. Zabezpeceni
3.1. Bezpecnostni kategorie
vyhodnocena dle CSN EN 13849-1 PL=d
PozZadavek na kategorii pouZitou v projektu 4
3.2. Doporuéené zabezpeceni
zabrana pfistupu oploceni

tlacitka Nouzové zastaveni

bezpecnostni modul Pizzato

dvere oploceni

elektromechanicky zamek

trat’ na vstupu

optické zavory Leuze

trat’ na vystupu

optické zavory Leuze

3.3. Doba zastaveni stroje po stisku tlaCitka Nouzové zastaveni

1700 2300 3000
Basic 2s
Standard 2s 3s
Profi 3s 4s
4. Barevné provedeni
skelet RAL 9006 stiibrna
pohyblivé dily RAL 1018 zluta
rozvadéc RAL 7035 Seda
ostatni RAL 9005 cerna
- pozinkované a plastové dily bez laku
5. Transportni rozméry
typ 1700 2300 3000
délka bez prekryvu mm 2875 3740 -
délka s prekryvem mm 3165 4055 -
Sitka mm 2400 3130 -
vyska (s pfitlakem) mm 2380 (2790) 2380 (2790) -
rozvadéc - vyska mm 2150 2150 2150
(2000 skfir + 150 sokl) (2000 skiir + 150 sokl) (2000 skiir + 150 sokl)
hloubka mm 400 400 400
Sitka mm 1000, 1200 1000, 1200 1000, 1200
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*) Rotomatic 3000 se transportuje v rozmontovaném stavu

6. Vysky zbozi a baleni

6.1.
Uréeni vySky stroje :

vySka zbozi v€etné palety
vySka dopravniku

rozmér z pfislusné tabulky zakladnich vysek (dle velikosti, vybavy stroje a zplsobu baleni)
zakladni vyska stroje (hodnota ze stejného fadku jako HHZ)

Tabulky zakladnich vysek

VySka stroje pro danou vy$ku zboZi a provedeni

ROTOMATIC 1700 BASIC, STANDARD, prutazné zarizeni 1M a 1M Fizené — zakladni rozmér

Pridavné osazeni

Max. vySka k horni hrané zbozi
véetné dopravniku [mm] - HHZ

ROTOMATIC 1700 PROFI, pratazné zafizeni 1M, 1M Fizené, 2M — zakladni rozmér

. % - g B Vyska stroje

z :fg < ;_fg _é 5:3 E. Ukonéovani | Ukongovani | Odjezd palety [mm] - VSZ Skelet

gl_-‘ = é = :g :'3 -% nahofie dole 090

= o | N

1900 2100 1750 3370 Skelet 1700/1,55m
1750 1950 1750 3370 Skelet 1700/1,55m
1540 1740 1390 3370 Skelet 1700/1,55m
1390 1590 1390 3370 Skelet 1700/1,55m
1800 2000 1650 3800 Skelet 1700/1,55m
1650 1850 1650 3800 Skelet 1700/1,55m
1840 2040 1690 3370 Skelet 1700/1,55m
1690 1890 1690 3370 Skelet 1700/1,55m
1700 1900 1550 3800 Skelet 1700/1,55m
1550 1750 1550 3800 Skelet 1700/1,55m

Pridavné osazeni

Max. vyska k horni hrané zbozi
vcetné dopravniku [mm] - HHZ

. Lo %.x N % B Vyska stroje Skelet

%‘ S E S g _c:;. §. Ukonéoyénl' Ukonc€ovani | Odjezd p;alety [mm] - VSZ

o = 5 = :g E -_g nahore dole 090

£ o | N

1790 1990 1640 3400 Skelet 1700/1,55m
1640 1840 1640 3400 Skelet 1700/1,55m
1430 1630 1280 3400 Skelet 1700/1,55m
1280 1480 1280 3400 Skelet 1700/1,55m
1690 1890 1540 3800 Skelet 1700/1,55m
1540 1740 1540 3800 Skelet 1700/1,55m
1730 1930 1580 3400 Skelet 1700/1,55m
1580 1780 1580 3400 Skelet 1700/1,55m
1590 1790 1440 3800 Skelet 1700/1,55m
1440 1640 1440 3800 Skelet 1700/1,55m
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ROTOMATIC 2300 STANDARD, PROFI, pratazné zarizeni 1M a 1M fizené — zakladni rozmér

PFidavné osazeni Mvax. Yyéka k hqrnl’ hrané zboZi
véetné dopravniku [mm] - HHZ
. L %x 2 g % | Vyska stroje Skelet
E’ g = g 2 é 2- Ukonéoyéni Ukoncovani | Odjezd pf\lety [mm] - VSZ
g,:-‘ = § = :g :;Es S nahofe dole 090
£ o | N
1900 2100 1750 3680 Skelet 2300/1,55m
1750 1950 1750 3680 Skelet 2300/1,55m
1540 1740 1390 3680 Skelet 2300/1,55m
1390 1590 1390 3680 Skelet 2300/1,55m
1800 2000 1650 4080 Skelet 2300/1,55m
1650 1850 1650 4080 Skelet 2300/1,55m
1840 2040 1690 3680 Skelet 2300/1,55m
1690 1890 1690 3680 Skelet 2300/1,55m
1700 1900 1550 4080 Skelet 2300/1,55m
1550 1750 1550 4080 Skelet 2300/1,55m
Tuéné — standardni feSeni
PPV - potfebna pfidavna vyska
PPV =VZ + VD — HHZ
V tabulce Pfidavné vysky skelett najdeme nejblizSi vySSi Pfidavnou vysku skeletu PV (PPV < PV)
Pridavné vysky skelett
Skelet Pfidavna vyska skeletu - PV
Skelet xxxx/1,55m 0
Skelet xxxx/1,8m 250
Skelet xxxx/2,05m 500
Skelet xxxx/2,3m 750
Skelet xxxx/2,55m 1000
Skelet xxxx/2,8m 1250
VS - vySka stroje
VS =VSZ + PV
*) Pro montazni prace je minimaini vyska haly v misté montaze=vyska stroje VS+200
6.2. Minimalni vySka zboZi
(Minimalni vyska baleného zbozZi v€etné palety)
vybaveni Minimalni vyska zbozi [mm]
bez prekryvu 500 (bez dopravniku)
s prekryvem 1000 (bez dopravniku)
6.3. Spodni okraj folie
(minimalni vySka spodni hrany folie nad nejvy$Sim bodem dopravniku)
vybaveni Spodni okraj folie [mm]
ROTOMATIC 1700 2300 3000
standardni 95 + 115 (podle protazeni cca. 140 (podle protazeni cca. 140 (podle protazeni
félie) félie a podle rozméru zbozi) | folie a podle rozméru zbozi)

Pfi pozadavku na baleni zbozi v€etné palet nutno pouzit zvedak palety
U valeckovych dopravnik(l vyrobce Pragometal spol. s. r. 0. je funkéni rovina valca dopravniku 10 mm pod
nejvy$sim bodem dopravniku (bo¢nicemi).
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6.4. VySka dopravniku

vySka dopravniku [mm]

standard 500
min. 100
6.5. Standardni obal a kapacita baleni

Definice pojma:

e Typ obalu jednoduchy: baleni pouze v jednom sméru svislého pojezdu priitazného zafizeni ve skeletu (nahoru

nebo doll)

e Typ obalu kfiZovy: baleni v obou smérech svislého pojezdu pratazného zafizeni ve skeletu (nahoru i dold)
e Prekryv prachotésny: prekryvaci folie je pfibalena pfimo k balenému zbozi
o Prekryv vihkotésny: prekryvaci folie je mezi vrstvami balici félie (zbozi je zabaleno, poté je polozena prekryvaci

félie a ta je pak jesté pfibalena ke zbozi) — ochrana proti stékajici vodé (desti)

Typ obalu Jednoduchy
Zacatek baleni nahore dole
Prekryv bez prekryvu prachotésny bez prekryvu - vlhkotésny
Pocet ovind nahofe 2 2 2 4
Pocet ovinud dole 2 2 2 2
Typ obalu KFizovy
Zacatek baleni nahote dole
Prekryv bez prekryvu prachotésny vlhkotésny bez prekryvu vlhkotésny
Pocet ovind nahofe 3 3 4 2 4
Pocet ovinli dole 2 2 2 3 3
Vertikalni posun folie (stoupéani) na 1 ota€ku prstence
(pro rychlost otaceni = 100%, rychlost zdvihu = 100%)
Stoupani [mm] / 1 ota€ku kruhu
ROTOMATIC 1700 2300 3000
BASIC 318 - -
STANDARD 275 275 275
PROFI 275 275 -
Standardni stoupani zarucuje min prekryti jednotlivych vrstev 80 mm
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Vypodet podtu ovinl

vz -
ON -
oD -
S -

vySka zbozi v€etné palety [mm] (pfi pouziti zdvihu se pfipocte 150mm)

pocet ovinl nahote
pocet ovinu dole
stoupani na 1 otacku kruhu [mm]

Pocet ovind (jednoduché baleni) = VZ/S+ON+OD
Pocet ovinu (kfizové baleni) = 2*VZ/S+ON+OD
(VZ/S zaokrouhleno nahoru na celé jednotky)

Maximalni balici kapacita je standardné pocitana pfi 100% otackach kruhu a 100% rychlosti zdvihu ramu

6.6. Standardni zastavba Rotomatic 1700
1525 1525
i i ac |
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7. Hmotnosti
skelet nastavce 1.55 1.8 2.05 2.3 2.55 2.8
1700 Standard 1005 kg | 1030 kg | 1060 kg | 1085 kg | 1125 kg | 1145 kg
1700 Profi 1055 kg | 1080 kg | 1110 kg | 1140 kg 1195 kg
2300 Standard 1565 kg
2300 Profi 1575 kg
3000 Standard
ram 1700 2300 3000
Standard 200 kg 285 kg 500 kg
Profi 200 kg 285 kg
pratazné zafizeni (v€. kruhu a 1700 2300 3000
protizavazi)
Standard 1M 270 kg 275 kg 280 kg
Standard 1M-R 275 kg
Profi 1M 308 kg 280 kg
Profi 2M 375 kg
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ukoncéovani 1700 2300 3000
standardni 70 kg 80 kg 85 kg
boéni 60 kg

prekryv 1700 2300 3000

120 kg 175 kg 205 kg

pritlak 1700 2300 3000
mechanicky 120 kg
nuzkovy 205 kg 210 kg 245 kg

prifuk 1700 2300 3000

20 kg 75 kg 30 kg
rozvadéc 2000x800x400 cca 300 kg dle vybaveni stroje
2000x1000x400 cca 350 kg dle vybaveni stroje
2000x1200x400 cca 400 kg dle vybaveni stroje

dopravnik pohanény pod Roto 900 1100 1200 1300
standardni 3000 265 kg 295 kg 310 kg
standardni 4000
standardni 4500

dopravnik pohanény standardni | Sifka 900 1100 1200 1300 1400
délka 1330 125 kg
délka 1500 135 kg 165 kg 175 kg
délka 2000 190 kg 210 kg
délka 2500 225 kg 255 kg
délka 3000 265 kg

[ zvedak palet 900 195 kg
ochranné oploceni Plotovy dil 995 (+ sloupek) 22 kg
815 (+ sloupek) 20 kg
545 (+ sloupek) 15 kg
Dvere pravé, levé 50 kg

dvoukfidlé -

servisni lavka 1700
2300 175 kg
3000 200 kg
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8. Parametry ¢asti stroje

8.1. Obézné kolo
typ 1700 2300 3000
Basic | Standard Profi Standard Profi Standard
vnéjsi primér prstence | mm 2400 3000 3700
vnitini primér prostoru mm 1760 2300 3000
pro paletu pfi rotaci
otacky 1/min 22.6 | 40 32 50 30
vykon motoru kW 2x0.75 2x1.5 2x0.75 2x1.5 2x1.5
8.2. Zdvih
typ 1700 2300 3000
Basic Standard Profi Standard Profi Standard
rychlost zdvihu m/s 0.12 0.18 0.27 0.14 0.23 0.14
vykon motoru kW 1.5 2.2 4 3
8.3. Pratazné zarizeni
typ Basic 1M | Standard 1M | Profi 1M Standard 2M |  Profi 2M
regulace napéti folie 1 motor + prevod 2 motory
vykon motoru kW 0.75 3x400/230V | 1.1127/230 V 1.25/1.8 | 1.8/25
primarni predpéti % 80, 120, 160, 210, 290 80+300
zména prim. predpéti vyména femenu a femenice regulace motoru
sekundarni predpéti % 60 + 200 *)
*) Mezni hodnoty zavisi na pouzité félii a zplsobu baleni
8.4.  Pritlak mechanicky
typ 1700 2300 3000
Basic Standard Profi Standard Profi Standard
velikost pfitlacné desky [ mm - 1000x600 - -
pritlaéna sila kg - 70 - -
8.5. Pritlak nGzkovy
typ 1700 2300 3000
Basic Standard Profi Standard Profi Standard
vykon motoru w 750
velikost pritlacné desky | mm 1000x600 1000x600 dle zakazky
max. pfitlana sila bez kg 100 100
prifuku
max. pfitlacna sila s kg 120 120
prifukem
PFitlacnou silu Ize regulovat
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9. Pridavna zarizeni

9.1.  Dopravnik pohanény
typ Roto standardni
Sitka mm 900 1100 1200 900 1100 1200 1300 1400
jmenovita délka 3000 (pro ROTO 1700) 1350 1500 1500
4000 (pro ROTO 2300) 1500 2000
4500 (pro ROTO 3000) 2000
2500
3000
vyska mm volitelné (350, 480, 530, 580, 630) + 60
primeér valcu mm 80
rozted valcl mm 1825 | 166.5
pohon 550W / 3x400V 50Hz
fetéz 10B
nosnost kg 1600 1500 1500 | 1600 | 1500 | 1500 | |
rychlost m/min 12
9.2. Zvedak palet
do valeckovych trati 900 900
vzduch MPa 0.6 +1 0.6+1
vyrobce pneumatiky FESTO FESTO
vySka min. mm 450 + 575 (pfi 450 + 575 (pfi
montazi) montazi)
vyska max. mm 600 + 725 600 + 725
zdvih palety mm 140 140
spotfeba vzduchu cca 6 | na zdvih cca 6 | na zdvih
rychlost zdvihu 3-6 s podle zatizeni a | 3-6 s podle zatizeni a
dodavky vzduchu dodavky vzduchu
nosnost kg 1200 1200
max. Sifka zvedaku mm 860 860
Sifka zvedaci listy mm 860 860
pocet list pevnych 3 5
pocet list sklopnych - -
rozte€e pevnych list mm 380 (krajni 760) 190 (krajni 760)
délka vlastniho mm 1084 1084
zvedaku
Sitka palety min. —max. | mm 600 + 900 600 + 900
délka palety mm 900 = 1200 600 + 1200
9.3. Oploceni
celkova vyska mm 2145
vySka od zemé mm 165
provedeni dvefi jednokfidlé pravé, jednokFidlé levé, dvoukfidlé, posuvné pravé, posuvné levé
Sitka dvefi mm 800 jednokfidlé
Sitky plotovych dill mm 1000, 800, 650, 500, 300,
velikost oka pletiva mm 40%40
sila pletiva mm 3.1
Standardni provedeni ROTOMATIC 10/15 02/2012




9.4. Servisni lavka

typ 1700 2300 3000
nosnost kg - 175 175
Sitka mm - 600 600
délka mm - 3300 3760
vySka zabradli mm - 1000 1000
pristup Zebfik
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10. Komunikace s okolim

10.1. Bez fizeni trati

VSTUPNI SIGNALY od dopravniku k baliéce

Start baleni

Mozno balit (externi stop)

Sortiment 1

Sortiment 2

Sortiment 3

Dvefre oploceni zavieny

Nouzovy stop - rozepne se, pokud je okoli v nouzovém zastaveni
2 spinaci kontakty 24V DC 5A - na svorkovnici rozvadéce

NoOOkr~®ON -~

Pozn.: Signély jsou realizovany jednim spinacim kontaktem 24V DC 200mA umisténym v rozvadé&ci fizeni
dopravniku.
Signaly Sortiment 1, Sortiment 2 a Sortiment 3 jsou nepovinné, jejich kombinaci je mozné dalkové
zvolit jeden z osmi pfednastavenych balicich programi (pokud se nepouziji, spusti se program 0).
Pokud je signal Mozno balit neaktivni, jsou blokovany vSechny pohyby stroje, bézici program je
pferusen, pferuseny program je nasledujici sestupnou hranou signalu Mozno balit ukoncen.

VYSTUPNI signaly z bali¢ky do dopravniku

1. Volna trat’ - signalizuje stav, kdy nic nebrani volnému prljezdu palety pod strojem
2. Konec baleni

3. Porucha - rozepne se v pfipadé poruchy bali¢ky (napf. dosla folie, oteviené kryty)
4. Nouzovy stop - rozepne se, pokud je bali¢ka v nouzovém zastaveni

2 spinaci kontakty 24V DC 5A - na svorkovnici rozvadéce

Pozn.: Signaly jsou realizovany jednim spinacim kontaktem 24V DC 200mA umisténym v rozvadédi balicky.
PFi vypnuti hlavniho vypinace stroje maji signaly log. hodnotu 0.

FUNKCE STROJE

Pokud je Volna trat’ mize systém fizeni dopravniku poslat paletu do stroje.
Systém fizeni dopravniku zastavi paletu uprostfed baliciho prostoru.
Systém fizeni dopravniku da povel Start baleni (staci impulz 1s).

Balici stroj provede naprogramovany balici cyklus.

Balici stroj ohlasi Konec baleni (impulz 1s).

Pokud je Volna trat’ mize systém fizeni dopravniku odvézt paletu.

OO AWON

Dopravnik -> bali¢ka

Start baleni

Mozno balit (externi stop)

Balic¢ka -> dopravnik

Volna trat

Konec baleni

Akce

Dopravnik pod bali¢kou

Baleni
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10.2. S fizenim trati (na objednavku)

Balicka Fidi svdj dopravnik.
Dopravniky pfed bali¢kou a za bali¢kou Fidi okolni linka (dale jen okoli).

SIGNALY OD OKOLI K BALICCE

1. Paleta na vstupu (trvaly signal) - na dopravniku pred bali¢kou je pfipravena paleta k odeslani na dopravnik
balicky

2. Volno na vystupu (trvaly signal) - je volny dopravnik za bali¢kou

3. Paleta prijata na vystupu (impulz 1s) - dojeti palety na ¢idlo dopravniku za bali¢kou
4. Sortiment 1

5. Sortiment 2

6. Sortiment 3

7.

(Nouzovy stop) - rozepne se, pokud je okoli v nouzovém zastaveni
2 spinaci kontakty 24V DC 5A - na svorkovnici rozvadéce

Pozn.: Signaly jsou realizovany jednim spinacim kontaktem 24V DC 200mA umisténym v rozvadé&di fizeni
dopravniku.
Signély Sortiment 1, Sortiment 2 a Sortiment 3 jsou nepovinné, jejich kombinaci je mozné dalkové zvolit
jeden z osmi pfednastavenych balicich program( (pokud se nepouZiji, spusti se program 0). Bali¢ka
snima stav signall sortimentu béhem najezdu palet z dopravniku nadfizené linky na 1. dopravnik bali¢ky
(signal musi byt neménny po celou dobu najezdu palety)

SIGNALY DO BALICKY K OKOLI

1. Volno na vstupu (trvaly signal) - je volny dopravnik bali¢ky

2. Paleta pfrijata na vstupu (impulz 1s) - dojeti palety na dopravnik balicky

3. Paleta na vystupu (irvaly signal) - na dopravniku bali¢ky je pfipravena paleta k odeslani na dopravnik za
bali¢kou

4. (Nouzovy stop) - rozepne se, pokud je bali¢ka v nouzovém zastaveni
2 spinaci kontakty 24V DC 5A - na svorkovnici rozvadéce

Pozn.: Signaly jsou realizovany jednim spinacim kontaktem 24V DC 5A umisténym v rozvadéci balicky.
V ruénim rezimu a pfi vypnuti stroje maji signaly log. hodnotu 0.

FUNKCE LINKY

1. NAJEZD palety je mozny pokud je Paleta na vstupu a je Volno na vstupu (nezaleZi na tom, ktery
povel nastane dfive).

2. Okoli spusti dopravnik pfed bali¢kou, bali¢ka spusti dopravnik bali€cky — paleta najizdi na dopravnik
balicky.

3. Pokud béhem najezdu spadne jeden ze signall Paleta na vstupu nebo Volno na vstupu, presun
palet se zastavi. Obnovenim signalu Ize v najezdu pokracovat.

4. Paleta se zastavi na snimaci palety na dopravniku bali¢ky, balicka odpovi Paleta pfrijata na vstupu
(signal 1s), tim je najezd ukoncen.

5. VYJEZD palety je mozny pokud je Paleta na vystupu a je Volno na vystupu (nezaleZi na tom,
ktery povel nastane dfive).

6. Balicka spusti dopravnik bali¢ky, okoli spusti dopravnik za bali¢kou — paleta najizdi na dopravnik za
balickou

7. Pokud béhem vyjezdu spadne jeden ze signalt Paleta na vystupu nebo Volno na vystupu,
pfesun palet se zastavi. Obnovenim signalu Ize ve vyjezdu pokracovat.

8. Paleta se zastavi na snimaci palety na dopravniku za bali¢kou, okoli odpovi Paleta pfijata na
vystupu (signal 1s), tim je vyjezd ukoncen.

Pozn.: Pokud bali¢ka fidi vice dopravniku:
- pro najezd: dopravnik balicky = prvni dopravnik fizeny bali¢kou
- pro vyjezd: dopravnik bali¢ky = posledni dopravnik fizeny bali¢kou
- palety se postupné presouvaji z pfedchazejiciho dopravniku na nasledujici dopravnik (pokud je
volny).
Pokud se odebiraji palety z dopravniku fizeného bali¢kou:
- neplati signaly a popis funkce pro vystup
- vystupni dopravnik se povazuje za obsazeny jesté 20s (Ize nastavit) po odebrani palety —
nahrazuje Cidlo vysokozdvizného voziku
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Dopravnik -> bali¢ka
Paleta na vstupu

Volno na vystupu

Paleta pfijata na vystupu
Balicka -> dopravnik
Volno na vstupu

Paleta pfijata na vstupu
Paleta na vystupu

Akce

Dopravnik pfed bali¢kou
Dopravnik pod bali¢kou

Dopravnik za bali¢kou

INICIALIZACE LINKY

Po kazdém zapnuti balicky a kazdém prepnuti do automatického rezimu probéhne inicializace — balicka se pokusi
najit ztracené palety (mezi dopravniky nebo mezi ¢idly).
Inicializace nedokaze vyresit vSechny poruchové stavy, proto je nezbytna pfitomnost obsluhy.

1. Obsluha zkontroluje stav bali¢ky, pfepne bali¢ku do ruéniho rezimu, uvede bali¢ku do vychozi polohy (pokud

je tfeba) a pfepne zpét do automatického rezimu.

2. Dopravniky, které nemaji zaclonéné cidlo, se na 10s spusti.
3. Pokud byla paleta mezi Cidly, zastavi na nejblizsim Cidle.
4. Pokud byla paleta na rozhrani dopravnik(, spusti se nasledujici dopravnik a pokusi se paletu pretahnout

k sobé.

5. Po ukonéeni inicializace musi obsluha zkontrolovat polohu palet, pfipadné upravit jejich polohu v ruénim

rezimu.

6. Pokud je obsazeny dopravnik v balicim prostoru, musi obsluha rozhodnout, jestli paletu zabalit nebo odeslat.
7. Bali¢ka dava komunikaéni signaly do okoli az po ukonceni inicializace.

10.3. Chovani stroje pfi pfepnuti z aut. reZimu do ruéniho a zpét v zavislosti na konfiguraci linky

A. Dopravni traté pouze uvniti bezpeénostniho prostoru balicky (1 prepina¢ R/A)

1. Pfepinac ruéniho a automatického rezimu pro bali¢ku

Pfepnuti z automatického do ruéniho rezimu
- Bali¢ka zastavi

- Traté zastavi (systém si zapamatuje pozici palet podle zaclonéni Cidel)

- PFistupné jsou ru¢ni funkce bali¢ky i trati

Pfepnuti z ruéniho do automatického rezimu
- Dotaz - Traté Pokracovat/ Inicializovat:

- - Pokracovat - traté pokracuji v ¢innosti pfed pfepnutim do ru¢niho rezimu *).
- - Inicializovat - systém zapomene pozice jednotlivych palet a znova si jejich pozici vyhleda.

- Dotaz - Zabalit paletu Ano/Ne.
- - Ano - bali¢ka paletu zabali.

- - Ne - balicka povazuje paletu za zabalenou a odveze ji.
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B. Dopravni traté uvnitr i vné bezpecnostniho prostoru bali¢ky (2 pfepinace R/A) (na objednavku)
1. Pfepinac ruéniho a automatického rezimu pro bali¢ku

Pfepnuti z automatického do ruéniho rezimu
- Bali¢ka zastavi
- Traté uvniti bezpeénostniho prostoru balicky zastavi (systém si zapamatuje pozici palet podle
zaclonéni ¢idel)
- PFistupné jsou pouze ruéni funkce bali¢ky

Pfepnuti z ruéniho do automatického rezimu
- Dotaz — Traté v prostoru balicky Pokracovat. (jen pokud je pfepina¢ rezimu trati v poloze Automaticky
rezim)
- - Pokracovat - traté pokracuji v ¢innosti pfed pfepnutim do ruéniho rezimu *).
- Dotaz - Zabalit paletu Ano/Ne.

2. Prepinac ru€niho a automatického rezimu pro traté
Pfrepnuti z automatického do ruéniho rezimu
- VSechny traté zastavi (systém si zapamatuje pozici palet podle zaclonéni cidel)
- Slouzi pouze pro pozastaveni b&hu programu trati - pro pfistup do ru€nich funkci je nutno pfepnout do

ruéniho rezimu i stroj.

Pfepnuti z ruéniho do automatického rezimu
- Dotaz — Traté Pokracovat/Inicializovat

*) V ptipadé, Zze zaclonéni Cidel neodpovida zapamatovanému stavu, bude Fidici systém vyzadovat inicializaci
nebo napravu v ruénim rezimu.
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