ROTOMATIC - standardni provedeni

Standardni provedeni je v textu oznaceno tuéné.

1  Zakladni parametry

prostredi CSN 33 2000-5-51 ed.3 normaini, AA5+AB5
(idt HD60364-5-51:2009)
dle CSN EN 60721-3-3 3K3/3B1/3C1/351/3M1
pracovisté kryté, chran éné pred atmosférickymi vlivy
teplota +5°C az +30°C
rychlost zmény teploty max. 0.5°C/min.
relativni vihkost 5% az 85% bez kondenzace (orosenf)
nadmorska vyska do 2000 m
vybusné prostredi ne (zékaz)
emise hluku strojem 70.1dB
podlaha vodorovna, zpevn éna, nerovnosti podlahy
max. 3 mm/2m
osvétleni €SN 36 0450, CSN 36 0451, CSN 33 0008,
NV €. 24/2003 Sbh.
prostor kolem stroje CSN 33 3210, €SN 26 9010
odrugeni skup. 1 t fida B dle €SN EN 55011 (EN 55011)
odolnost proti ruseni CSN EN 61000-4-2 (EN 61000-4-2),
€SN EN 61000-4-3 (EN 61000-4-3),
CSN EN 61000-4-4 (EN 61000-4-4),
€SN EN 61000-4-6 (EN 61000-4-6)
obsluha vék nad 18 let
bfemeno 17 kg (civka s folii p Fi vym éné)
max. 80 kg (civka s p Fekryvaci folii p Fi
vym éné)
seznameni s nadvodem povinné
revize vystupni kontrola CSN EN 60204-1 (EN60204-1)
revize pred uvedenim do provozu CSN 33 1500, €SN 33 2000-4-41 (IEC 364-4-41),
CSN 33 2000-6-61 (IEC 364-6-61)
Zivotnost 50 000 hodin
1700
Profi + Profi + Profi Standard + | Standard + Standard Light
Double Double
pneumatika vstupni tlak 0.6 +1.5MPa
pracovni tlak 0.5 MPa
spotfeba vzduchu cca 2 | /lcyklus
(pFifukovani cca 100 I /cyklus)
rozmeéry palety min. 600 x 600 mm
max. 1250 x 1250 mm
min. vySka zbozi 500 mm (1000 mm s p Fekryvem)
max. vySka zbozi viz tabulka VySky zboZzi
félie balici pramér role max. 250 mm
Sitka félie 500 mm
pramér dutinky 75+ 77 mm
délka dutinky 500 + 515 mm
hmotnost cca 17 kg
tloustka 20 — 40 pm
material PE pratazna folie (stretch)
min. prdtaznost 150% (Manuli AT, ATX, MET1)
félie prekryvaci pramér role max. 250
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1700
Profi + Profi + Profi Standard + | Standard + Standard Light
Double Double
Sirka role max. 1600
hmotnost max. 80 kg
tloustka 50 — 80 pm
material PE
el. instalace napajeni TNC-S 3+PE+N 3x400/230V, 50Hz CSN EN 50160 (EN 50160)
prikon stroje 45kVA 37kVA 30kVA 32kVA 30kVA 23kVA 18kVA
jisténi 125A/I9G
nap. fidiciho obv. 24V=
kryti motory IP55
rozvadéce IP54
snimace IP65
shérace IP20
brzdné odpory IP20
ukonéovani IPOO
radiovy pfenos pracovni frekvence 5 GHz, 2,4GHz

*) Uvedené hodnoty plati pro zakladni provedeni stroje: Rotomatic s jednomotorovym priitaznym zafizenim, bez

dopravnik(

2 Vyrobci komponent

pneumatika

FESTO

fidici systém procesor

Simatic ET200S, S7-1200
Schneider M258, M238

ovladaci panel

Siemens: TP177B (dotykovy)
Schneider HMIS85 (dotykovy)

radiovy pfenos dat

Siemens, Phoenix, Zlinx

cidla Telemecanique
zdroje Wago
stykace Schneider electric
jistice Schneider electric

motorové spoustéce

Schneider electric

hlavni vypina¢

Lovato, ABB

pomocna relé

Schrack, Telemecanique

bezpeénostni relé

Pizzato, Leuze

svorkovnice

WAGO

ovladace

Telemecanique

frekvenéni ménice

Telemecanique

pohony zdvih SEW
prstenec SEW
predepinani Siemens
ukoncovani Bonfiglioli, Lenze
prekryv Bonfiglioli, Lenze
pritlak Bonfiglioli, Lenze
dopravniky Bonfiglioli, Lenze

kabelové retézy

Flexa
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3 Zabezpecéeni

3.1 Bezpecnostni kategorie
vyhodnocenéa dle CSN EN 13849-1 PL=d
Pozadavek na kategorii pouzitou v projektu 34
3.2 Doporuéené zabezpeceni
zabrana pristupu oploceni

tlacitka Nouzové zastaveni

bezpeénostni modul

dvere oploceni

elektromechanicky zamek

trat’ na vstupu

optické zavory Leuze

trat na vystupu

optické zavory Leuze

3.3 Doba zastaveni stroje po stisku tlacitka Nouzové zastaveni
1700

Light 12s

Standard, Standard + Double 1,2s

Profi, Profi+ Double 14s

4  Barevné provedeni

skelet RAL 9006 st fibrna
pohyblivé dily RAL 1018 Zluta
rozvadéc RAL 7035 Seda
ostatni RAL 9005 cerna

- pozinkované a plastové dily bez laku

5  VySky zbozi a baleni

51

Minimalni vySka zbozi

(Minimalni vySka baleného zbozi véetné palety)

vybaveni

Minimalni vyska zbozi [mm]

bez prekryvu

500 (bez dopravniku)

s prekryvem

1000 (bez dopravniku)

5.2 Spodni okraj folie

(minimalni vySka spodni hrany félie nad nejvy$§im bodem dopravniku)

vybaveni Spodni okraj félie [mm]
ROTOMATIC 1700
standardni 100 + 140 (podle protazeni

folie)

PFi pozadavku na baleni zboZzi v€etné palet nutno pouzit zvedak palety

U véaleckovych dopravnikl vyrobce Pragometal spol. s. r. 0. je funkéni rovina valct dopravniku 10 mm pod nejvySSim
bodem dopravniku (bo¢nicemi).

5.3  VysSka dopravniku
vySka dopravniku [mm]
standard 500
min.
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5.4  Standardni obal a kapacita baleni

Definice pojm:

« Typ obalu jednoduchy: baleni pouze v jednom sméru svislého pojezdu pratazného zafizeni ve skeletu (nahoru
nebo dol()

» Typ obalu kfizovy: baleni v obou smérech svislého pojezdu pratazného zafizeni ve skeletu (nahoru i dol()

 Prekryv prachotésny: prekryvaci folie je pfibalena pfimo k balenému zbozi

 Prekryv vihkotésny: pfekryvaci félie je mezi vrstvami balici félie (zbozi je zabaleno, poté je polozena prekryvaci félie
a ta je pak jesté pribalena ke zbozi) — ochrana proti stékajici vodé (desti)

Typ obalu Jednoduchy

Zacétek baleni nahore dole

Prekryv bez prekryvu prachotésny bez prekryvu - vlhkotésny
Pocet ovind nahore 15 2 2 4
Pocet ovinu dole 2 2 15 1,5
Typ obalu KFizovy

Zacétek baleni nahore dole

Prekryv bez pfekryvu prachotésny vlhkotésny bez pfekryvu vihkotésny
Pocet ovind nahore 3 3 4 2 3
Pocet ovinu dole 1 1 1 3 3

Pro provedeni Double je pocet ovinl dvojnasobny oproti poctu oto¢eni kruhu.

6  Zastavbové rozm éry

6.1 Rotomatic 1700 Profi+ Double, Standard+ Double
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6.2 Rotomatic 1700 Profi, Profi+, Standard, Standard+, Light
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7  Hmotnosti
skelet velikost 2,25 2,5
1700 Standard 1302 kg
1700 Standard+ 1460 kg
1700 Profi
1700 Profi + 1500kg | 1580 kg
ram 1700
Standard 340 kg
Standard + Double
Profi
Profi + Double 400 kg
prutazné zatizeni (v¢. kruhu a 1700
protizavazi)
Standard 1MD 320 kg
Standard 1IMR 350 kg
Standard 1MD-
Double
Standard 1MDR -
Double
Profi 1IMD 330 kg
Profi IMDR
Profi IMD - 400 kg
Double
Profi 1IMDR - 420 kg
Double
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ukonéovani 1700
Standardni 80 kg
Double 160 kg
prekryv 1700
170 kg
pritlak 1700
ntzkovy profi 200 kg
prifuk 1700
20 kg
rozvadéc 2000x1000x400 cca 350 kg dle vybaveni stroje
2000x1200x400 cca 400 kg dle vybaveni stroje
dopravnik pohanény pod Roto 900 1100 1200 1300
standardni 3000 265 kg 295 kg 310 kg
standardni 4000
standardni 4500
dopravnik pohanény standardni | Sitka 900 1100 1200 1300 1400
délka 1330 125 kg
délka 1500 135 kg 165 kg 175 kg
délka 2000 190 kg 210 kg
délka 2500 225 kg 255 kg
délka 3000 265 kg
zvedéak palet 900 195 kg
ochranné oploceni Plotovy dil 995 (+ sloupek) 22 kg
815 (+ sloupek) 20 kg
545 (+ sloupek) 15 kg
Dvere pravé, levé 50 kg
dvoukfidlé -
8 Parametry €asti stroje
8.1 Obézné kolo
typ 1700
Profi + Profi + Profi Standard + Standard + Standard Light
Double Double
vnéjsi primer prstence [ mm 2400
vnitfni prdmér prostoru mm 1760
pro paletu pfi rotaci
otacky 1/min 60 60 60 45 45 45 35
vykon motoru kw 55 4 4 4 3 3 15
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8.2  Zdvih

typ 1700
Profi + Profi + Profi Standard + Standard + Standard Light
Double Double
rychlost zdvihu m/s 0,55 0,55 0,275 0,414 0,414 0,207 0,161
vykon motoru kw 7,5 7,5 55 55 55 2,2 15

8.3 Prutazné zarizeni

typ Profi IMD | StandardiMD | LightivD | Profi 2MD | Standard 2MD
regulace napéti folie 1x motor + p Fevod 2x motor

vykon motoru KW 2,5 | 18 | 15 | 2518 | 1815
primarni predpéti % 80, 120, 160, 210, 250, 290 80-400

zména prim. predpéti vym éna femenu a femenice Systém
sekundarni predpéti % 60 + 200 *)

*) Mezni hodnoty zavisi na pouzité félii a zptsobu baleni

8.4  Pritlak ndzkovy

typ 1700

Profi+ Profi Standard+ Standard Light
vykon motoru w 11 0,75 11 0,75 0,75
velikost pfitlacné desky | mm 1000x600
pfitlaéna sila bez kg cca 100
prifuku
pfitlaéna sila s pfifukem [ kg cca 120

9 PFidavna zafizeni

9.1 Dopravnik pohanény

typ Roto standardni
Sitka mm 900 | 1100 | 1200 900 | 1100 | 1200 | 1300 | 1400
jmenovita délka 3000 (pro ROTO 1700) 1350 | 1500 | 1500
4000 (pro ROTO 2300) 1500 | 2000
4500 (pro ROTO 3000) 2000
2500
3000
vyska mm voliteln& (350, 480, 530, 580, 630) + 60
pramér valc mm 80
rozteé valcl mm 182.5 | 166.5
pohon 550W / 3x400V 50Hz
fetéz 10B
nosnost kg 1600 1500 1500 | 1600 | 1500 | 1500 | |
rychlost m/min 12

9.2 Zvedak palet

do véleckovych trati 900 900
vzduch MPa 06+1 06+1
vyrobce pneumatiky FESTO FESTO
vySka min. mm 450 + 575 (pfi 450 + 575 (pfi
montazi) montazi)
vySka max. mm 600 + 725 600 + 725
zdvih palety mm 140 140
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do véleckovych trati

900

900

spotfeba vzduchu cca 6 | na zdvih cca 6 | na zdvih
rychlost zdvihu 3-6 s podle zatizeni a | 3-6 s podle zatizeni a
dodavky vzduchu dodavky vzduchu
nosnost kg 1200 1200
max. Sitka zvedaku mm 860 860
Sirka zvedaci liSty mm 860 860
pocet list pevnych 3 5
pocet list sklopnych - -
roztece pevnych list mm 380 (krajni 760) 190 (krajni 760)
délka vlastniho mm 1084 1084
zvedéku
Sifka palety min. —max. [ mm 600 + 900 600 + 900
délka palety mm 900 + 1200 600 + 1200
9.3 Oploceni
celkova vyska mm 2145
vySka od zemé mm 165
provedeni dvefi jednokfidlé pravé, jednokridlé levé, dvoukridlé, posuvné pravé, posuvné levé
Sitka dvefi mm 800 jednokfidlé
Sitky plotovych dill mm 1000, 800, 650, 500, 300,
velikost oka pletiva mm 40x40
sila pletiva mm 3.1
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10 Komunikace s okolim

10.1 Bez fizeni trati

10.1.1  Vyznam signall

VSTUPNI SIGNALY od dopravniku k bali¢ce

Start baleni

Mozno balit (externi stop)
Sortiment 1

Sortiment 2

Sortiment 3

Zpomaleni rotomatiku

cukwnE

Pozn.: Signaly Sortiment 1, Sortiment 2 a Sortiment 3 jsou nepovinné, jejich kombinaci je mozné dalkové zvolit
jeden z osmi pfednastavenych balicich program( (pokud se nepouZiji, spusti se program 0).
Pokud je signal Mozno balit neaktivni, jsou blokovany vSechny pohyby stroje mimo navratu mechanizmu po
vyhlaSeni signalu konec baleni, béZici program je ukonéen.
Zpomaleni rotomatiku  snizi rychlosti baliciho stroje na hodnotu nastavenou v parametrech. Slouzi ke
snizeni namahani mechanisma pfi snizeném vykonu linky.

VYSTUPNI signdly z balicky do dopravniku

1. Volna trat’ najezd - signalizuje stav, kdy nic nebrani volnému najezdu palety pod stroj

2. Volnatra t odjezd - signalizuje stav, kdy nic nebrani volnému odjezdu palety ze stroje (pouzito
pouze v pfipadé vybaveni stroje druhou referenéni polohou ramu)

3. Konec baleni - sepne na konci baliciho cyklu a rozepne pfi pfipravenosti ke startu

4. Bali €ka automat ready - balicka v automatickém rezimu bez poruchy

5. Porucha - rozepne se v pfipadé poruchy bali¢ky (napf. dosla folie, oteviené kryty)

6. Dochazi folie - pokud je stroj vybaven pfidavnym zafizenim signalizuje dochazejici balici folii

7. Uvoln éni odemknuti dve Fi - sepne pokud je stroj v klidu a je mozno otevfit dvefe oploceni

Funkce stroje
Pokud je Volna tra t’ najezd mize systém fizeni dopravniku poslat paletu do stroje.
2. Systém fizeni dopravniku zastavi paletu uprostfed baliciho prostoru.
3. Systém fizeni dopravniku da povel Start baleni (staci impulz 1s). Start neni akceptovan, pokud neskonéil signal
konec baleni, nebo neni signal volna trat (probiha baleni).
Balici stroj provede naprogramovany balici cyklus.
Balici stroj ohlasi Konec baleni (po dobu navratu mechanisma, min impulz 1s).
Pokud je Volna tra t’ odjezd (pokud neni stroj vybaven druhou referenéni polohou ramu pouziva se signal Volna
trat’ ndjezd ) muze systém fizeni dopravniku odvézt paletu.

oo kr

Standardni provedeni ROTOMATIC M2 9/13 01/2013



Bali €ka -> Dopravnik

Volna trat najezd

Volna trat odjezd Jﬂ

Konec baleni

Dopravnik -> Bali¢ka

Start baleni

Mozno balit

Akce

Dopravnik pred bali¢kou

[
|

Dopravnik balicka

[
|

Dopravnik za bali¢kou

Baleni

10.1.2 Komunikace s nadfazenym systémem pomoci binarnich signall

VSTUPNI SIGNALY od dopravniku k baliéce jsou realizovany jednim spinacim kontaktem 24V DC 200mA
umisténym v rozvadédi fizeni dopravniku.

VYSTUPNI signaly z baliéky do dopravniku jsou realizovany jednim spinacim kontaktem 24V DC 200mA umisténym
v rozvadécdi bali¢ky. PFi vypnuti hlavniho vypinace stroje maji signaly log. hodnotu 0

10.1.3 Komunikace s nadfazenym systémem fizenym SIMATICem (propojeno prostfednictvim Ethernetu - S7
Connection)

Ridici systém zapisuje a vyé&ita hodnoty komunikaénich signalti pfimo z fidiciho systému baligky. Seznam adres
bude pfedan pfi realizaci.

10.1.4 Komunikace s nadfazenym systémem prostfednictvim Ethernetu (protokol TCP/IP)

Ridici systém bali¢ky odesila komunikaéni vétu ve frekvenci xx vét/s a souasné oéekava komunikaéni vétu od
nadfazeného systému ve stejné frekvenci.

POPIS komunikaéni véty vysilané bali¢kou

POPIS komunikaéni véty oGekavané bali¢kou

10.2 S fizenim trati (na objednavku)
Balicka Fidi svUj dopravnik.

Dopravniky pred bali¢kou a za bali¢kou Fidi okolni linka (dale jen okoli).

10.2.1  Vyznam signal
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VSTUPNI SIGNALY od okoli k bali¢ce

=

Noukrwn

Paleta na vstupu - na dopravniku pfed bali¢kou je pfipravena paleta k odeslani na dopravnik
bali¢ky (trvaly signal)

Volno na vystupu - je volny dopravnik za bali¢kou (trvaly signal)

Paleta p fijata na vystupu - dojeti palety na ¢idlo dopravniku za bali¢kou (impulz 1s)

Sortiment 1

Sortiment 2

Sortiment 3

Zpomaleni rotomatiku

Pozn.: Signaly jsou realizovany jednim spinacim kontaktem 24V DC 200mA umisténym v rozvadéci fizeni

dopravniku.

Signaly Sortiment 1, Sortiment 2 a Sortiment 3 jsou nepovinné, jejich kombinaci je mozné dalkové zvolit
jeden z osmi pfednastavenych balicich program0 (pokud se nepouziji, spusti se program 0). Bali¢ka snima
stav signalu sortimentu béhem najezdu palet z dopravniku nadfizené linky na 1. dopravnik bali¢ky (signal
musi byt neménny po celou dobu najezdu palety)

Zpomaleni rotomatiku  snizi rychlosti baliciho stroje na hodnotu nastavenou v parametrech. Slouzi ke snizeni
namahani mechanism pfi snizeném vykonu linky.

VYSTUPNI signély z balicky k okoli

N

Noohkw

Volno na vstupu - je volny dopravnik bali¢ky bali¢ky (trvaly signal)

Paleta na vystupu - na dopravniku bali¢ky je pfipravena paleta k odeslani na dopravnik za bali¢kou
(trvaly signal)

Paleta p fijata na vstupu - dojeti palety na dopravnik bali¢ky (impulz 1s)

Bali €ka automat ready - bali¢ka v automatickém rezimu bez poruchy

Porucha - rozepne se v pripadé poruchy bali¢ky (napf. dosSla folie, oteviené kryty)
Dochazi folie - pokud je stroj vybaven pfidavnym zafizenim signalizuje dochazejici balici folii
Uvoln éni odemknuti dve Fi - sepne pokud je stroj v klidu a je mozno otevfit dvefe oploceni

Pozn.: Signaly jsou realizovany jednim spinacim kontaktem 24V DC 5A umisténym v rozvadéci balicky.

V ruénim rezimu a pfi vypnuti stroje maji signaly log. hodnotu 0.

FUNKCE LINKY

1. NAJEZD palety je moZny pokud je Paleta na vstupu a je Volno na vstupu (nezéleZi na tom, ktery
povel nastane dfive).

2. Okoli spusti dopravnik pfed bali¢kou, bali¢ka spusti dopravnik balicky — paleta najizdi na dopravnik
balicky.

3. Pokud béhem najezdu spadne jeden ze signalll Paleta na vstupu nebo Volno na vstupu , pfesun palet
se zastavi. Obnovenim signalu Ize v najezdu pokracovat.

4. Paleta se zastavi na snimaci palety na dopravniku bali¢ky, balicka odpovi Paleta p fijata na vstupu
(signal 1s), tim je najezd ukoncen.

5. VYJEZD palety je mozny pokud je Paleta na vystupu a je Volno na vystupu (nezalezi na tom, ktery
povel nastane dfive).

6. Bali¢ka spusti dopravnik bali¢ky, okoli spusti dopravnik za bali¢kou — paleta najizdi na dopravnik za
bali¢kou

7. Pokud béhem vyjezdu spadne jeden ze signal(l Paleta na vystupu nebo Volno na vystupu , pfesun
palet se zastavi. Obnovenim signalu Ize ve vyjezdu pokracovat.

8. Paleta se zastavi na snimaci palety na dopravniku za bali¢kou, okoli odpovi Paleta p Fijata na vystupu
(signal 1s), tim je vyjezd ukoncen.

Pozn.: Pokud bali¢ka fidi vice dopravniku:

- pro najezd: dopravnik bali¢ky = prvni dopravnik fizeny bali¢kou
- pro vyjezd: dopravnik balicky = posledni dopravnik fizeny bali¢kou
- palety se postupné presouvaji z pfedchéazejiciho dopravniku na nasledujici dopravnik (pokud je
volny).
Pokud se odebiraji palety z dopravniku Fizeného bali¢kou:
- neplati signaly a popis funkce pro vystup
- vystupni dopravnik se povazuje za obsazeny jesté 20s (Ize nastavit) po odebrani palety — nahrazuje
¢idlo vysokozdvizného voziku
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Balicka -> Okoli

Volno na vstupu

Paleta na vystupu Jﬂ

Paleta pfijata na vstupu

Okoli -> Bali¢ka

Paleta na vstupu

Volno na vystupu

Paleta pfijata na vystupu L

Akce

Dopravnik pfed bali¢kou JHUH
Dopravnik bali¢ky JHUH JHUH
Dopravnik za balickou JHUH

10.2.2 Komunikace s nadfazenym systémem pomoci binarnich signala

VSTUPNI SIGNALY od dopravniku k baliéce jsou realizovany jednim spinacim kontaktem 24V DC 200mA
umisténym v rozvadéci fizeni dopravniku.

VYSTUPNI signaly z baliéky do dopravniku jsou realizovany jednim spinacim kontaktem 24V DC 200mA umisténym
v rozvadécdi bali¢ky. PFi vypnuti hlavniho vypinace stroje maji signaly log. hodnotu 0

10.2.3 Komunikace s nadfazenym systémem Fizenym SIMATICem (propojeno prostfednictvim Ethernetu - S7
Connection)

Ridici systém zapisuje a vygita hodnoty komunikagnich signalti pfimo z Fidiciho systému balicky. Seznam adres
bude predan pfi realizaci.

10.2.4 Komunikace s nadfazenym systémem prostfednictvim Ethernetu (protokol TCP/IP)

Ridici systém baligky odesila komunikagni vétu ve frekvenci xx vét/s a souasné oéekava komunikagni vétu od
nadfazeného systému ve stejné frekvenci.

10.3 INICIALIZACE LINKY

Po kazdém zapnuti balicky a kazdém prepnuti do automatického rezimu probéhne inicializace — bali¢ka se pokusi
najit ztracené palety (mezi dopravniky nebo mezi ¢idly).
Inicializace nedokaze vyresit vSechny poruchové stavy, proto je nezbytna pfitomnost obsluhy.

1. Obsluha zkontroluje stav bali¢ky, pfepne bali¢ku do ruéniho rezimu, uvede bali¢ku do vychozi polohy (pokud je
tfeba) a pfepne zpét do automatického rezimu.

2. Dopravniky, které nemaji zaclonéné ¢idlo, se na 10s spusti.

3. Pokud byla paleta mezi ¢idly, zastavi na nejblizSim cidle.

4. Pokud byla paleta na rozhrani dopravnik(, spusti se nasledujici dopravnik a pokusi se paletu pfetahnout k sobé.
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5. Po ukonéeni inicializace musi obsluha zkontrolovat polohu palet, pfipadné upravit jejich polohu v ruénim rezimu.
6. Pokud je obsazeny dopravnik v balicim prostoru, musi obsluha rozhodnout, jestli paletu zabalit nebo odeslat.
7. Bali¢ka dava komunikaéni signaly do okoli az po ukonc&eni inicializace.

10.4 Chovani stroje pri pfepnuti z aut. rezimu do ruéniho a zpét v zavislosti na konfiguraci linky

A. Dopravni trat é pouze uvnit F bezpe énostniho prostoru bali éky (1 pfepinaé R/A)
1. Pfepinac ruéniho a automatického rezimu pro bali¢ku

Prepnuti z automatického do ruéniho rezimu
- Balicka zastavi
- Traté zastavi (systém si zapamatuje pozici palet podle zaclonéni ¢idel)
- Pristupné jsou ruéni funkce bali¢ky i trati

Pfepnuti z ruéniho do automatického rezimu
- Dotaz - Traté Pokra €ovat/ Inicializovat :
- - Pokra €ovat - traté pokracuji v ¢innosti pred pfepnutim do ruéniho rezimu *).
- - Inicializovat - systém zapomene pozice jednotlivych palet a znova si jejich pozici vyhleda.
- Dotaz - Zabalit paletu Ano/Ne .
- - Ano - bali¢ka paletu zabali.
- - Ne - bali¢ka povaZuje paletu za zabalenou a odveze ji.

B. Dopravni trat & uvnit F i vn & bezpe énostniho prostoru bali éky (2 p fepinaée R/A) (na objednavku)
1. Pfepinac ruéniho a automatického rezimu pro bali¢ku

Pfepnuti z automatického do ruéniho rezimu
- Balicka zastavi
- Traté uvnit ¥ bezpe énostniho prostoru  bali¢ky zastavi (systém si zapamatuje pozici palet podle zaclonéni
cidel)
- Pristupné jsou pouze ruéni funkce balicky

Pfepnuti z ruéniho do automatického rezimu
- Dotaz — Traté v prostoru bali €ky Pokra €ovat. (jen pokud je pfepina¢ rezimu trati v poloze Automaticky
rezim)
- - Pokra €ovat - traté pokracuji v ¢innosti pred pfepnutim do ruéniho rezimu *).
- Dotaz - Zabalit paletu Ano/Ne .

2. Pfepinac ruéniho a automatického rezimu pro traté
Pfepnuti z automatického do ruéniho rezimu
- V8echny traté zastavi (systém si zapamatuje pozici palet podle zaclonéni ¢idel)
- SlouZi pouze pro pozastaveni béhu programu trati - pro pfistup do ru¢nich funkci je nutno pfepnout do

ruéniho rezimu i stroj.

Prepnuti z ruéniho do automatického rezimu
- Dotaz — Traté Pokra €ovat/Inicializovat

*) V pfipadé, Ze zaclonéni ¢idel neodpovida zapamatovanému stavu, bude fidici systém vyzadovat inicializaci nebo
napravu v ruénim rezimu.
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